CAPITULO 1 DINAMICA ESTRUCTURAL

1. Dinamica estructural

1.1.Movimiento NO amortiguado

1.1.1.Movimiento no forzado

1.1.1.1. Para un sistema de un grado de libertad (SDOF)
usando un resorte de rigidez traslacional
1.1.1.1.1.Explicacion matematica

1.1.1.2. SDOF usando un resorte con rigidez rotacional
1.1.1.3. SDOF usando un resorte con rigidez torsional
1.1.2. Movimiento forzado

1.1.2.1. SDOF usando un resorte con rigidez traslacional
excitado por una fuerza dinamica aplicada externamente
1.1.2.2. SDOF usando un resorte con rigidez rotacional
excitado por un momento aplicado externamente

1.1.2.3. SDOF usando un resorte con rigidez torsional
excitado por un momento dinamico aplicado externamente
1.2. Movimiento amortiguado

1.2.1. Movimiento no forzado

1.2.1.1. Amortiguamiento critico

1.2.1.2. Sobreamortiguamiento

1.2.1.3. Sub- amortiguamiento

1.2.2. Movimiento forzado

1.2.2.1. Con una carga dinamica externa

1.2.2.2. Con una carga dinamica generada internamente.



CAPITULO 2 TIPOS DE MAQUINAS

2.1Magquinas rotativas

2.2Maquinaria reciprocante
2.3Maquinaria impulsiva o de impacto
2.40tras maquinas

CAPITULO 3 TIPOS DE CIMENTACIONES

3.1. Cimentaciones en bloque

3.2. Cimentaciones multibloque

3.3. Cimentaciones tipo portico

3.4. Cimentacion tipo portico sobre aisladores

3.5. Cimentaciones con equipos sobre resortes

3.6. Cimentaciones para equipos con bloque de inercia
3.7. Cimentaciones para equipos sobre pilotes

CAPITULO 4 PROPIEDADES DE LOS SUELOS

4.1. Relacion de Poisson

4.2. Modulo dinamico a corte (G)
4.2.1. Determinacion de “G”
4.2.1.1. Ensayos de campo o in situ
4.2.1.1.1. Método Cross hole
4.2.1.1.2. Método down hole
4.2.1.1.3. Método up-hole

4.2.1.1.4. Método del cono sismico
4.2.1.1.5. Método del triaxial ciclico
4.2.1.2. Por correlaciones



4.2.1.2.1. Segin ACT 351-3R

4.2.1.2.2. Segin Schmertmann (1978)

4.2.1.2.3. Segiin seed y Al (1986) v Jamiol kowski (1988)
4.2.1.2.4. Segin Yoshida y Al (1988)

4.2.1.2.5. Segun Mayne y Rix (1995)

4.2.1.3. Por ensayos de laboratorio

4.3. Amortiguamiento de los suelos

CAPITULO 5 TIPOS DE CARGAS

3.1. Cargas estaiticas

3.1.1. Cargas muertas o permanentes

5.1.2. Cargas vivas o0 NO permanentes

3.1.3. Cargas de sismo

3.1.4. Cargas de viento

3.1.5. Cargas de operacion estaticas

5.1.6. Cargas por temperatura

3.1.7. Cargas de mantenimiento

3.1.8. Cargas especiales para cimiento elevados
3.1.9. Cargas para maquinas rotativas

5.2. Cargas dinamicas

5.2.1. Por desbalanceo de las masas

3.2.2. Fuerzas desbalanceadas para cimientos de varios
equipos rotatorios.

5.2.3. Para maquinas reciprocantes

5.3. Combinaciones de carga

3.3.1. Etapa montaje

3.3.2. Etapa de pruebas o instalacion

5.3.3. Etapa de operacion normal



5.3.4. Etapa de operacion anormal
CAPITULO 6 LAS VIBRACIONES

6.1. Vibraciones segin las maquinas
6.2. Vibraciones segun las personas
6.3. Otros criterios

6.3.1. Relaciones de frecuencias (beta)
6.3.2. Transmisibilidad.

CAPITULO 7 SISTEMAS DE APOYO Y ANCLAJE DE EQUIPOS
Consideraciones generales de anclajes.
CAPITULO 8 METODO DE DISENO Y POSIBLES SOLUCIONES

8.1. Aspectos generales

8.2. Métodos de diseio disponibles

8.2.1. Meétodo del pulgar (rule of thumb)

8.2.2. Meétodo de la carga estatica equivalente (equivalent static load)
8.2.3. Metodo de analisis dinamico o analisis de vibraciones
(dynamic analysis or vibration analysis)

8.3. Impedancia

8.3.1. Radio Equivalente

8.4. Solucion en el dominio real

8.5. Solucion en el dominio complejo

8.6. Otros aspectos

8.6.1. Efecto del confinamiento del cimiento



